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OBRIGADO POR ADQUIRIR
0S EQUIPAMENTOS SATA®

0 Alinhador de direcao para quatro rodas 3D SATA® conta com a mais alta tecnologia de medicao de
geometria veicular, com este equipamento é possivel realizar leitura e medigGes em tempo real e comparar
com os dados de geometrias originais dos fabricantes, proporcionando seguranga, conforto e confiabilidade
na condugdo do veiculo.

Neste manual do usuario vocé encontrara informacoes referentes a embalagens, transportes, instalacao,
operacao e manutengao.

INFORMAGOES GERAIS

Leia atentamente este manual antes de utilizar o equipamento, este manual contém instrucdes importantes
para a operacao e manutencao. A observagao destas informacgoes evita acidentes e perda de tempo, como
também aumenta a vida Util do equipamento.

0 tempo gasto para vocé familiarizar-se com as caracteristicas de desempenho e operagao, sera
compensado pela longa e satisfatoria vida util deste equipamento.

Este manual deve ser considerado parte integrante do equipamento adquirido e deve ser conservado de
modo que esteja sempre disponivel para consulta.

Devido a politica de aprimoramento constante de seus produtos, o fabricante reserva-
se o direito de promover alteragées e aperfeicoamentos sem que isso impliqgue em
qualquer obrigacdo para com produtos fabricados anteriormente. Por essa razao, o
conteldo do presente manual encontra-se atualizado até a data de sua impressao,
podendo, portanto, sofrer alteragdes sem prévio aviso.

Algumas ilustragdes podem mostrar detalhes ligeiramente diferente ao encontrado em
seu equipamento, por terem sido obtidas durante a fase de desenvolvimento, sem que
iss0 implique em prejuizo na compreensao das instrugoes.
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CAPITULO |
CARACTERISTICAS

11 | Caracteristicas do equipamento

Tecnologia 3D - Cameras de alta resolucao e precisao
Software intuitivo por cores de facil entendimento

Leitura rapida da geometria do veiculo

Leitura e ajuste em tempo real

Targets blindados sem componentes elétricos ou eletrénicos
Selecao rapida de veiculos

Banco de dados com veiculos nacionais e importados
Insercao manual de novos veiculos

Torre com 3 niveis de ajuste de altura para as cameras



CAPITULO Il
RESUMO

21 | Definigao e parametros técnicos de alinhamento de direcéo

Cada veiculo possui valores de geometrias em seu projeto para assegurar seguranga, estabilidade e
desempenho conferindo maxima eficiéncia.

A geometria do veiculo é responsavel pela adequada distribuicao de cargas sobre o0 conjunto de suspensao,
equilibrando as forgas dindmicas que atuam quando o veiculo estd em movimento (gravidade, centrifuga e
atrito dos pneus ao solo).

A correta afericao da geometria no veiculo garante a segurancga na conducao e previne desgastes
prematuros dos pneus e componentes das suspensao e dire¢do. Com o alinhador de direcao de 4 rodas 3D
SATA® é possivel aferir 0s seguintes itens:

EE Dados do veiculo eE v é't

Montadora

Eixo Dianteiro

VOLKSWAGEN

Convergéncia total. Modelo 1aos rovos Ao |
Cambagem, Roda dianteira Angulo Minimo Maximo
Caster. Convergéncia total >
Setback Caster

KPI
Setback

[

KPL. Camber [ \
[ e \

\

\

Eixo Traseiro

Roda traseira Angulo Minimo Maéximo
Convergéncia total I [ 03
Convergéncia total. Camber [ o8
Cambagem. Angulo de impulso \
Angulo de Impulso. Setback om0 om0
—

Funcao Auxiliar
(Realiza a medigao
das dimensbes dos
entre eixos).

@’ Distancia entre eixos e Largura total

@SATA Voltar

Omm

Y A

SATA

S

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

MANUAL DE INSTRUCOES - ALINHADOR DE DIRECAQ PARA QUATRO RODAS 3D



®

< 2.2 | Parametros técnicos

5
in

Item Parametros
@ Unidades de convergéncia Milimetros, Graus e Minutos, Graus Decimais
Unidades de angulo Graus e Minutos, Graus Decimais

Dimensaes: 64 cm (L) x 51 cm (P) x 106 cm (A)

Carro de ferramentas .
4 gavetas com 36 ferramentas inclusas

Tensao nominal 220 VCA~240 VCA, 10 A, 60 Hz | Monofasico

Distancia das placas-alvo dianteiras

até a camera 180 cm - 240 cm

Distancia entre eixos 300 cm - 360 cm
Distancia entre rodas 120 cm - 230 cm
Dimensao da roda 10" - 22"

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

Limite de variagao ajustavel da altura

da barra superior 182 cm - 218 cm

Peso bruto (kg) 360Kg

2.3 | Dimensoes Externas

Medidas em mm.
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24 | Notas

A. Leia atentamente e guarde todas as informagbes juntamente com o produto. Entender de forma
abrangente as instrucoes de uso e as notas do equipamento.

B. 0 Alinhador 3D & um instrumento preciso, que devera ser utilizado por pessoas devidamente treinadas.

C. 0 computador é exclusivo para uso em conjunto com o equipamento, n&o € permitido instalar outros
componentes de software ou hardware. Nenhum programa no computador podera ser excluido ou
modificado.

D. Requisitos da fonte de alimentagao:

1. 0 produto se aplica a fonte de alimentagcdo monofasica 220V~240V 60Hz. Tensdo baixa ou
tensao elevada podera provocar instabilidade e até danificar o equipamento. E indicado utilizar
estabilizadores de tensdo ou UPS (nobreak).

2. Sera preciso utilizar plugue e soquete de trés pinos com protecao de aterramento para garantir a
seguranca e a estabilidade do equipamento.

3. Apds desligar o Alinhador 3D, desligue a fonte de alimentagao para evitar danos ao equipamento
provocados por instabilidade de rede elétrica.

4. Nota especial: Os equipamentos elétricos conectados ao produto deverao atender as normas
elétricas nacionais, como auséncia de sobrecarga, seguranca do circuito etc.. O fabricante nao se
responsabilizard por eventuais danos ao equipamento decorrentes da n&o observacoes das notas
acima.

5. Nao conecte nem desconecte as linhas dos produtos ao desligar a fonte de alimentagéao.

E. Requisitos Ambientais:

1. 0 equipamento terd seu funcionamento ideal respeitando as temperaturas de 0°C até 40°C. Se
as faixas de temperaturas forem excedidas, a maquina nao funcionara corretamente e perdera a
precisao.

2. Preste atencgao a irradiacao de calor na operagao. Nao cologue o computador proximo a fonte de
calor ou sob incidéncia direta de luz solar, mantenha os arredores da maquina bem ventilados, nao
obstrua os furos de refrigeracado do computador, monitor e outras pegas com objetos.

3. 0 local de trabalho do alinhador 3D devera ser coberto a prova de umidade e protegido contra
corrosao, ambientes Umidos terdo um impacto negativo no computador e nas cameras. Use um
tecido sintético para limpeza seco ou levemente umedecido. Em caso de derramamento de agua
ou outros liquidos sobre o computador, corte a alimentacao elétrica imediatamente e limpe com
alcool.

4. Alimpeza do equipamento prolonga a vida util.

5. Algumas partes do alinhador 3D, como as telas, sao mais sensiveis a magnetismo, nao cologue o
computador e monitor proximo a imas.

F. Placas alvos (targets).

1. Os alvos (targets) ndo deverao ter interferéncia de luz intensa ou luz solar, ou a operagdo podera
ser comprometida.

2. Cologue os alvos (targets) em local ventilado, seco e seguro.
3. Asuperficie dos alvos devera ser limpa regularmente com um pano macio e Seco.

4. Os alvos (targets) ndo deverdo sofrer choques, impactos ou quedas para evitar danos aos
componentes.

5. Nao desmonte e nem trogue as pegas estruturais originais.

6. Verifique se as garras estdo instaladas firmemente sobre a roda com elasticos como protecao
adicional.
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Importante:

0 equipamento é calibrado de fabrica, ndo sendo necessario calibrar novamente ao instalar. 0
programa do alinhador esté diretamente ligado a chave de acesso (hard key) que acompanha o
produto, portanto copias de outros alinhadores SATA® ndo funcionarao.

Um CD com o programa do alinhador acompanha o equipamento, guarde-o com cuidado pois o
programa € Unico para cada numero de série.

Aconselhamos fazer backup do programa em mais de um local de armazenamento.



CAPITULO Il
EMBALAGEM

0 alinhador de quatro rodas é um instrumento de
medicao preciso. A embalagem tem por finalidade
proteger o produto de impacto e intempéries,
portanto preste atencéo as sinalizacoes.

31 | Dimensoes e embalagens

0 Alinhador de direcao para 4 rodas SATA® é composto por 4 volumes, como 0 equipamento vem calibrado

y / _—M_stu \ ‘>
|

de fabrica, & imprescindivel que TODOS os volumes possuam o MESMO NUMERO DE SERIE em suas
etiquetas fixadas nas caixas. Caso contrario o equipamento nao funcionara corretamente.

Volume Imagem Peso Altura Largura  Compr. Componentes
Carro de ferramentas
94Kg 130em 62cm 190m com 4 gavetas contendo
36 ferramentas para
execucao da geometria.
2 72Kg 37cm 49cm 257cm Base do Alinhador 3D.
B0Kg | 34cm | 3cm | 3ogm  Corradascamerasde
alta resolucao.
ll. 104Kg 62cm 80cm 115em Acessonqs de instalagao
e funcionamento.
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CAPITULO IV
TRANSPORTE

0 equipamento € um instrumento de medicdo preciso. Siga rigorosamente os cuidados de movimentacao
descritos neste manual.

Utilize ferramentas profissionais (como empilhadeira) para carregar e descarregar o equipamento.

Evite movimentos bruscos.

Nao exponha o equipamento mesmo na embalagem a: umidade, alta temperatura e intempéries.

CAPITULO V )
AMBIENTE DE ARMAZENAGEM E OPERAGAO

Ambiente de armazenagem e operacao:

A temperatura ambiente de operacao ideal varia de 0° a 40°.
Pressdo ambiente 86 kPa ~ 106 kPa.

Umidade relativa do ar ndo excedente a 80%.

Tensdo monofasica 220VCA~240VCA, 50/60 Hz.

Ambiente a ser evitado para armazenagem ou instalacao:

Luz solar direta ou fonte de alta temperatura.
Variag6es drasticas de temperatura.

Poeira ou umidade.

Campo elétrico ou magnético intenso.

Gases corrosivos, gases inflamaveis, gas quimico e explosivos.



CAPITULO VI i
INSTALACAO

Ainstalacdo deste equipamento sera de responsabilidade do fabricante, por meio de sua rede de
Assisténcia Técnica, desde que devidamente agendado dentro do prazo de garantia legal dos referidos
equipamentos, ou seja, em até 90 (noventa) dias da entrega efetiva do produto. Caso a instalagdo nao
ocorra no prazo mencionado por responsabilidade exclusiva do comprador, o fabricante estara isenta de
realizar a referida instalacdo, cabendo ao comprador arcar com todas as despesas.

Cabera ao comprador providenciar a infra estrutura adequado conforme requisitos abaixo para requer a
instalacao deste equipamento

6.1 | Requisitos para o piso

Piso em concreto com area minima de 1m? e espessura minima de 20 cm, estando liso e nivelado.

6.2 | Etapas da montagem

Com cuidado e com a ferramenta apropriada abra as caixas de madeiras dos 4 volumes.

Inicie a montagem pela base do equipamento (Vol.2), cologue-a em um lugar com bom apoio e boa
ergonomia.

1. Retire as tampas traseiras ' ~E
do meio e inferior da base y
do alinhador e em seguida
parafuse 0S  suportes
dos targets (os suportes
estardo dentro do carrinho

de ferramentas).

2. Instaleabarradascameras
(Vol.3) na base do alinhador
escolhendo a posicido de
altura de acordo com a
altura da rampa conforme
a tabela ao lado:

Posigao das cameras Altura das cameras Altura da rampa
1 22m 14m
2 20m 12m
3 18m 1.0m
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Passe 0s cabos pelos orificios perfurando a protecao de borracha e posicione e insira 0s 4 parafusos de
fixacdo com as devidas arruelas e porcas, mas sem dar o aperto final, pois o nivelamento ainda devera ser
conferido.

Nota:

D D Se a altura maxima da rampa for inferior a 1,0m de altura, colocar
\ a barra das cameras na posicao 3 e ajustar a distancia entre o
equipamento e a rampa considerando o range de atuacao. Esse
ajuste devera ser com o equipamento ligado e um veiculo de aro
13" sobre a rampa com os targets fixados, faga o teste acessando
no programa a opgao “diagnostico de cameras” e confira se 0s
targets aparecem completamente dentro do campo indicado.

(oL
Gl

D= Distancia entre 0 centro do prato giratorio até
as cameras em linha reta.

Distancia maxima = 2.4 metros

Distancia minima = 1,8 metros

3. Conecte a alimentagao das cameras na fonte, o fio azul é conectado no terminal - (negativo) e o fio
marrom no terminal + (positivo) e posicione a fonte no lugar apropriado dentro da base do equipamento,
apds conecte o cabo de energia no filtro de linha também dentro da base.

Observagao:
Para ligar o filtro de linha pressione o botao.

Nota:

Os cabos L (Linha) e N (Neutro) ja vem conectados a fonte.



4.
5,

Organize 0s cabos, eles deverao passar pelo orificio da tampa inferior perfurando a borracha de protegéo.

Levante o conjunto base e barra das cameras, monte o0 suporte da televiséo e parafuse-o na base do
equipamento.

Atencao

0 equipamento ainda nao estara fixado ao chao.

6.

10.

n.

Instale o computador e a impressora dentro do carrinho de ferramentas, conecte ao computador 0s
cabos usb das cameras, HDMI da televisao, mouse, teclado, impressora e a chave de acesso (Hard lock).

Nota:

Os cabos usb das cameras deverao ser
conectados nas portas 2.0 do computador
(cor preta).

Conecte o0 cabo de energia do computador e da impressora e ligue-0s no filtro de linha dentro do carro
de ferramentas.

Encaixe a televisdo no suporte, passando o cabo de energia pelo orificio frontal, ligando-o ao filtro de
linha dentro da base do equipamento e conecte o cabo HDMI na televisao.

Aperte os 4 parafusos da barra das cdmeras, note que em cima da barra tem um nivel de bolha que serve
para certificar-se do nivelamento da barra em relagéo a base do equipamento.

Conecte o cabo geral de alimentacao de 3 pinos padrao INMETRO na traseira do carrinho de ferramentas
para alimentar todo o equipamento, em seguida ligue o equipamento para verificar seu funcionamento,
se tudo estiver ok as tampas traseiras deverao ser fechadas.

Cologue um veiculo de aro 13" sobre a rampa e instale o conjunto de targets, suba a rampa até o ponto
ideal de trabalho, em seguida va em diagnostico de cameras no programa do alinhador e verifique se a
leitura da camera com o target esta acontecendo conforme a imagem abaixo.
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Monitor

Left Camera Right Camera

8 - = -

SR Ext |

Os targets dianteiros deverao aparecer na cor vermelho e 0s traseiros na cor azul.

Gire todo o volante para a esquerda e direita simulando a operacao de caster para certificar-se que a
leitura se mantém.

Notas:
1. Se os targets aparecerem na tela na cor cinza significa que nao ha leitura.

2. Se nao haver leitura entre cAmera e target o programa do alinhador ira fechar, evitando que se
faga medigOes equivocadas.

12. Se aleitura entre os targets e cameras estiverem OK e dentro do range de atuagao do equipamento (Min
18m / Max 2,4m) o equipamento devera ser fixado ao chao.

13. Antes de fixar 0 equipamento é imprescindivel verificar o esquadro da rampa e posicionar o Alinhador
de direcdo 3D SATA® no centro das plataformas e a uma distancia minima da parede de 50 centimetros.

14. Faca a furagao do solo e instale os parabolts, antes do aperto final, com um nivel é necessario conferir
se a coluna esta no prumo e nivelada, se precisar corrigir utilize os calgos.



Medidas em mm.

| ol I ¢
‘ Parabolts olo
| S0cm ™ M12 x 120mm ] R
| M T :
‘ N 350 4x 216

390

Nota:

Os parabolts deverao atingir torque minimo de 120Nm.

Importante:

0 local de instalagao e operacao deve ter a menor incidéncia de LUZ solar possivel. ALTA LUMINOSIDADE
impede que o0s sensores fagcam as medicdes. Sera de inteira responsabilidade da oficina as estruturas
ou soluges alternativas para qualquer alteragao elétrica ou adaptagéo de itens para a instalagao,

Caso necessario. Essas estruturas devem estar disponiveis no dia marcado para a instalacao e entrega
técnica do produto. Caso a estrutura da RAMPA ou PISO oferecam condiges para nivelamento, havendo
a necessidade do servigo ser executado pelo técnico da SATA, sera cobrado um valor adicional mediante
orcamento.

0 computador tem a capacidade de se conectar com a internet, intranet, rede de trabalho local ou a
uma rede de trabalho de area ampla. NAO conecte o computador a nenhuma rede ou a internet a menos
que instruido pelo fabricante ou por um técnico autorizado. NAO instale nenhum programa de terceiros
ou hardware, eles podem causar conflitos com o programa do alinhador. 0 ndo cumprimento dessas
orientacdes anulara a garantia do Equipamento.
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CAPITULO Vil
OPERACAOQ

SATA

S

Atencao:

Se o veiculo possuir direcao elétrica verifique ha necessidade de equipamentos auxiliares para
suportar no ajuste da geometria.

71 | Preparacéo

1. Verifigue se 0s pratos dianteiros e traseiros estdo com o pino de travamento, posicione o veiculo sobre
a rampa e utilize os calcos nas rodas traseiras para evitar que se movimente. O veiculo também devera
permanecer desengatado e com o freio de mao desativado.

2. Suba arampa até a posicao ideal de trabalho, deixando-a sobre as travas mecanicas.

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

3. Inspecione as condigdes das bandas de rodagens dos pneus e faga a calibragem de acordo com o
especificado pelo fabricante (incluindo o estepe), verifique também se ndo ha folgas nos componentes
da suspensao.

4. Instale os 4 conjuntos da garra nas rodas de acordo com o lado indicado na parte traseira do target e
ajuste ao didmentro do aro através do manipulo. As garras deverao ficar na posicao vertical em relagao
ao piso e as 4 unhas devem estar encaixadas no aro com o elastico passando entre eles para evitar
quedas.

Observagao:

Note que as unhas das garras em suas extremidades possuem dois tipos de encaixe de acordo com a
borda da roda, avalie qual encaixe se adapta melhor ao aro a ser executado o servigo.

o

5. Ajuste a posicao dos targets entre 5° e -10

6. No programa do equipamento selecione a opgao diagnostico de cameras para verificar se ha leitura
entre cdmeras e targets. Os targets dianteiros deverao aparecer em vermelho e os traseiros em azul.

MANUAL DE INSTRUGOES - ALINHADOR DE DIRECAO PARA QUATRO RODAS 3D
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Notas:

1. Aluz externa tem interferéncia direta na leitura entre cadmera e target, caso nao haja leitura
devido ao ambiente ser muito claro é possivel ajustar a exposicao e 0 ganho até que se
reestabeleca a leitura.

2. Para que nao haja medigdes equivocadas o equipamento por defesa fecha o programa caso nao
haja comunicacao entre 0s targets e as cameras.

Maonitor

Left Camera

72 | Selecao de veiculos

1. Entre no icone selecdo de veiculo e escolha a montadora, podendo ser pela primeira letra da lista
suspensa ou por logos ao lado esquerdo.

S Selecione a montadora

Pesquise pela primeira letra Q Apagar (_?

Banco de dados intornacionsl A B C D EFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ

ASIA MOTOR
ASTON MARTIN

@O & B

BMW
CADILLAC

- ‘ ‘ &> CHERY
=y cHERY CHEVROLET

CHRYSLER

AEHEH > CITROEN
OO/ DODGE
Au FERRARI

FIAT

SSATA

Selegdo por icone [ALFA ROMEO ;l

SATA

S

17

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

MANUAL DE INSTRUCOES - ALINHADOR DE DIRECAQ PARA QUATRO RODAS 3D



SATA

S

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

MANUAL DE INSTRUGOES - ALINHADOR DE DIRECAO PARA QUATRO RODAS 3D

18

2.

3.

Escolha 0 modelo do veiculo na lista digitando ou rolando a lista suspensa.

Selecio do velcula

Data | Modelo TAOS Pesquisa &}

1D Montadora Modelo
TVOLERAE BT
YOLESY ALY
VOLLRR LT
TR ET ALY
VOLELE ALY
VOLESN AL
VELEAGY

1t
o

TR BUTHPIATH 11 SR Al) PADRRS LIS G T { A

TRASERA FTERNTENTE. SR v PAL ERROR T LA L

AT SLAFE A PR TTVA (16T
AL TR R L8 PR BT

IFw
B A TRT
T A

T MY
TOLLY S ALY,

TAEAVELLE
CORINEA ||

oI T

TR VALY R FE A
Iz T 3 AR TR T TR

s T AT ETUAR AR T (RN T WA

Adicionar novo velculo

Apos a escolha do modelo do veiculo o programa ird mostrar os parametros de fabrica que compée 0

banco de dados do equipamento.

gals] pados do veiculo

Montadora  VOLKSWAGEN
Modelo taos Tobos Aro |

Roda dianteira Angulo Minimo Méximo

Convergéncia total ﬁ ,7 )
Camber ﬁ ,7
Caster ’7 l—
KPI [ o [ o
Setback ’—H— Ig_é;

Roda traseira Angulo Minimo Maximo

Convergéncia total ﬁ [—
Camber ,7 ﬁ
Angulo de impulso ﬁ [ oz
Setback ﬁ ,7

@SATA

Os icones serao apresentados orientando quanto aos itens que deverao ser inspecionados antes da

operacao.

a Verifique o estado do veiculo ﬁ aE o & E"

@SATA



1.3 | Operacao

1. Afaste o calgo da roda traseira para fazer a leitura do veiculo (Run Qut), movimente o veiculo devagar e
com cuidado para tras e depois para frente entre 5° e 10° de movimento (utilize o calgo de borracha para
delimitar o espaco de movimento do automavel), até aparecer o icone PARE na tela, este procedimento
€ necessario para que o alinhador faga a leitura dos parametros no veiculo. «»

.

SATA

¥

2. Retire os pinos de travamento dos pratos dianteiros para realizar a leitura do caster, cologue o
pressionador dos freios e ap6s selecione a fungdo CASTER no canto inferior a direita.

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

Resultado da medigio e

Funcdo auxiliar Caster

3. Esterce o volante para o lado esquerdo levando o circulo azul ao ponto vermelho até aparecer o icone
PARE na tela, apds esterce novamente o volante para o lado direito até chegar o ponto vermelho e
aparecer o icone PARE, ap0s posicione o circulo azul novamente ao centro e clique em avangar na seta
no canto inferior a direita e a medigao do caster estara finalizada, 0 programa retornaréa a tela com as
medigOes gerais.

MANUAL DE INSTRUCOES - ALINHADOR DE DIRECAQ PARA QUATRO RODAS 3D

@ Steering Measure A & o & &
1 —

/

@SATA 19




Nota:

Na operacao de compensacao (Run Out) e
Caster, caso 0 operador nao esteja tendo

a visdo do monitor, as setas indicativas e
orientativas nas extremidades da barra das
cameras auxiliardo indicando a direcao do
movimento, quando acender totalmente
estara indicando para parar.

SATA

S

4. Funcao auxiliar: Antes de prosseguir para o ajuste da geometria verifique se nao ha diferencas entre as
medidas dos eixos dianteiro e traseiro, caso encontrar divergéncias expressivas o ajuste da geometria
podera ser comprometido. Ap6s analise clicar em voltar e em seguida clicar na seta indicativa para
prosseqguir.

- — v = \
[ Resuitado da mediglo = =oe: (©p Distancia entre eixos e Largura total A O &

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

@EATA Fungio auxiliar Caster 14:23:46 @SATA Voltar

MANUAL DE INSTRUGOES - ALINHADOR DE DIRECAO PARA QUATRO RODAS 3D

20



Ajuste das rodas traseiras:

As cores indicam se os valores encontrados no veiculo estao dentro ou fora do especificado pela montadora.

SATA

S

Dentro do especificado Fora do especificado

Se necessario ajustar os valores da geometria do eixo traseiro, retire 0s pinos de travamento dos pratos =
traseiros e 0 ajuste devera ocorrer conforme a sequéncia abaixo: =
N
o
Ajuste da roda traseira s s A 6 i & S S
(0 traseira esquerda traseira direita () LL
S
(o] 1 (] 1 \
-0°26 0w 0°00 ~
+ I - Saiber - K -
-0°50" 1°50" 1°50" 050" #
N
o 1
L 0°19 ] L 0°00' 2
- e+ Convergéncia + e - L
oo e o0’ 0'00 <T
a
o 1
Sequéncia de ajuste t 0°09 N :
. - I
das rodas traseiras: 5" Angulo de impulso®1*
cambagem, convergéncia. 85ATA

Ajuste das rodas dianteiras:

As cores indicam se os valores encontrados no veiculo estdo dentro ou fora do especificado pela montadora.

Dentro do especificado Fora do especificado

Se necessario ajustar os valores da geometria do eixo traseiro, retire os pinos de travamento dos pratos
traseiros e 0 ajuste devera ocorrer conforme a sequéncia abaixo:

MANUAL DE INSTRUCOES - ALINHADOR DE DIRECAQ PARA QUATRO RODAS 3D

* Ajuste da roda dianteira s rores h ol < é"
(© dianteiro esquerdo dianteiro direito ()
Ut . - Caster = *
739° 39 639 739
0°22' o 0°00'

+ W— - comver |- p—

o1e 045" o o
5 [ -0c01" oo 0°00' &

P . > = >

Sequéncia de ajuste das ® |- m— Comergéncia |+ I - it

rodas dianteira: Caster, o e
Cambagem Convergéncia @®SATA Ajuste de camber VAG_A6B5 19:51:40
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Ajuste de cambagem

SATA

Atencao:

S

0 ajuste em tempo real, sO é possivel em veiculos que possuem 0 recurso para a corregao sem
precisar tirar a roda.

1. Ajuste o volante de maneira que figue centralizado e instale a trava de volante.
2. Suba o veiculo até as rodas sairem da rampa.

3. Quando levantado, as rodas sao mantidas nos angulos que estavam sobre os da plataforma pelo
computador.

4. Cligue no botdo de ajuste da cambagem para entrar na pagina, o ajuste da Cambagem comecara.

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

Ajuste da rods dianteing o 'n el b B =)
(E) dianteire squerda diantwira direito )
I i -k
T ] [T B
-0°47 T 0°00'
_+ — - comber | - [
e LraE LT e
[ - o0 pe:
® | 0°04 N | 0°000 @&

- IR Eommmnca L I -
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por favor, levantelas rodas/para deixa-las
suspensa ao ar, pressione aiteclaM; para
continuar,

As cores indicam se 0s valores encontrados no veiculo estao dentro ou fora do especificado pela montadora.

% Dentro do especificado Fora do especificado



Ao finalizar o ajuste, cligue novamente em ajuste de camber para sair da funcao. Baixe as rodas do veiculo
e pressione a tecla “M" para finalizar.

@ @ Ajuste de camber

iCio uste
as rodasiparajdeixa-las:

ek o
suspensa ao ar, pressione'a teclal'M: para
continuar.

Nota:

Ao finalizar o ajuste da cambagem fazendo a corregao dentro do especificado e retornar para a tela
de apresentacao, as cores apresentadas voltam ao padrao:

Dentro do especificado Fora do especificado

-0°171° L 0°00'

Importante:

1.

Verifique se o angulo radial da roda esta ou nao fora de tolerancia (faixa de tolerancia +0,25°), em caso

positivo, ajuste a convergéncia da roda traseira.

Verifique se a inclinagao e o avanco (caster) do pino-mestre estao fora de tolerancia ou excedem o
valor central 0,5°. Em caso positivo, verifique se o chassi esta deformado. Se a inclinagdo estiver fora
de tolerancia, troque a peca. 0 avango (caster) fora de tolerancia ndo pode ser ajustado, ele necessita
de corregao, ou ele ficara fora de convergéncia e afetara a capacidade de retorno do volante de
direcao.

Verifique se a cambagem esta fora de tolerancia (excede o valor central 05°). Em caso positivo ajuste
ou ficara fora de convergéncia e desgastara os pneus.

Verifique se a convergéncia esta fora de tolerancia (excede o valor central 0,3°), em caso positivo
ajuste, 90% do desgaste dos pneus é provocado pela convergéncia fora de tolerancia.

Ajuste todos 0s parametros na faixa padrao passo a passo.

Antes de alinhar as quatro rodas efetue a inspegao completa do estado do veiculo, incluindo desgaste
e deflexdo dos pneus, deformacao das rodas, deformacgao do chassi de suspensao, diferenca de altura
de suspensao, pressao desigual nos pneus, peso do veiculo etc. Ap6s a correcao desses problemas, o
alinhamento das quatro rodas podera comecar.

SATA

S

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL
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74 | Gerenciamento do cliente

1. Apds os ajustes das geometrias € possivel salvar as medices para consultas futuras ou impressao, ao

término da operacgao abrird uma caixa perguntando, "Vocé quer salvar as medigoes?”

Ordem de servico A £ & a
Nome do clionte: - Inprinir paginas:| | —J
Numero da placa: Odometre (km):
\
Comentdrios
= e |
@SATA Menu principal Imprimir

2. Ao clicar em sim abrira uma tela para inserir 0s dados principais dos clientes, apds preencher
cliqgue em SALVAR.

Input Customer Data

B e dlisne  [NLUBAKES 0 BATA
ek’ fu g lnes SCRERIET Lk
Tolafume (nashulhed | {30 i-rwrnn
Talafoms (retalar) [(531F01 TRFRD
[Rp— TR T
[ W kS ANRAS W e
r Wit S
(e epa————— TR TE Y
Bate e i PRt o]
[r—— W

Wk e

L]

] - iy

3. Apds clicar em salvar abrird um campo para inserir informacoes diversas, ao clicar em imprimir o

relatdrio com os ajustes sera gerado.

é Ordem de servico A & 2 &
Nous do clieate: [ALINHADOR 3D Tnprisir pagimas:| | |
Wumero da placa: [SCAE5602T-LA Odometea (ka):
189. 4156
Comentiirios
@SATA Menu principal Imprimir



4. Para encontrar os registros salvos acesse “GERENCIAMENTO DO CLIENTE" na tela inicial do programa.

@5SATA

AlinhadordCiRigacEcIElD

Seleglio do veicule Diagndstico das cameras Configuragio do sistera  Gemhgamants do/elk

5. Insira 0 numero da placa do veiculo ou 0 nome do cliente.

g Gerenciamento do cliente

> o
- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL\\ () SATA

Q Pesquisa:

Numero da placa SCAE5602T-LA {

Nome do cliente

6. Selecione a linha com os dados do cliente.

Dados do cliente A S S
p—l L —
ATA SCAESS02T-LA 'VOLKSWAGEN TAOS TODOS (151999 999999

MANUAL DE INSTRUCOES - ALINHADOR DE DIRECAO PARA QUATRO RODAS 3D
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7. O relatdrio abrira e podera ser impresso.

&y Dados do cliente

SATA

A B &2 &

Nome da empresa \'mmm" AT
[SCAES6OTT LA ) _ Especificagdo. Antes do ajuste. Apo0s ajuste.
Numero da placa | Roda dianteira .
Montidces [voLxswacEN Min. Max. Esquerda Direita Esquerda Direita
e Comergéncia_vw| [ | ow| vo[ ow
Modelo | Convergéncia total| > | To| s | ew|[ ow
Data Camber| T | w | G| v | 00
Nome da empresa i“““""' LS Caster| | ” v [ v | G| o o0
P! o kel Ee | = O B e
|(15)999-999999
Telefone (trabalho) \‘ - angulo de inclusdo| v [ e[ vw | vw| o
|(15)999-599999 . r
Telefone (celular) | Setback | | | ] i |
Endareo KUA DAS ABORAS N 560
e Roda traseira
Cep | C N G| C
29/08 /2022 = L
Data de aniversario | Camber| | o o | o0
28708,
Data do reparo 1“ e Setback| [ [
I |

Odometro (km) im' ks

@SATA

75 | Adicionar veiculos manualmente

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

é Selecio do velculo

Apagar Imprimir

0 programa permite ao usuario alimentar o banco de dados inserindo veiculos manualmente, para utilizar esta
funcao é necessario obter os dados de geometria dos veiculos e se necessario realizar possiveis conversoes.

1. Escolha qualquer marca de montadora e clique em "ADCIONAR NOVO VEICULO"

=0 i 2 S

Data | Modelo Pesquisa £
! D __Maontadaora Modelo Data
e frtme . i

AL A R HEFR 1L ST AR LAY

TLT A P

ey

AT PRl

AT PRt

AT D

MANUAL DE INSTRUGOES - ALINHADOR DE DIRECAO PARA QUATRO RODAS 3D

2. Cligue em "ADICIONAR"
3. Escolher a montadora na lista suspensa, modelo do veiculo e informar o didmetro do aro.
4,

Inserir os dados geométricos usando PONTO para separar as casas decimais, se 0 dado for valor negativo

ao inserir usar o sinal de - (menos), apds preencher clique em atualizar pagina e em seguida em fechar.
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E% Adicionar novao wveiculo

SATA

Infa,
mortsiors  NSMNCEN | o4 TAOSTOUOSNNN - (O <.
Cargterstivn
Roda dianteira Minimia Mlaxima
Conwergéncia total [
Camber e e e
Caster [EE T —
K B T, T
Sethack 5 |
Aucla Iraseira Minimo Mmoo
Camverginga total [ 1. S
_ Comber EEE———e—
Kngula i Impiaksc s s —
Anc de producia -
&®5ATA

Nota:

Os valores poderao ser inseridos em grau sexagesimal ou centesimal, ao inserir utilizar somente 0s
valores das tolerancias conforme exemplo abaixo:

- SCAE5602T-LA / SCAE5602T-MUL

Convergeéncia total: 0°10" = 0°10'
Minimo: 0°.00'
Maximo: 0°.20'
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CAPITULO VIl
MANUTENCAO

81 | Cuidados de manutengao

Seguranca elétrica: Para manter a estabilidade da tenséo elétrica e a seguranca dos dados, sugerimos
gue 0 equipamento seja instalado com estabilizador de tensdo e UPS (no break).

Proteja 0 equipamento contra poeira e umidade, estas intempéries podem comprometer o
funcionamento do equipamento.

Manutencao dos alvos (targets) e das garras: Pendure os alvos (targets) no lugar apropriado apas o
uso. Limpe-as bem com pano macio para evitar riscos na superficie e ndo derrube ou bata. Coloque 0s
alvos (targets) em local fresco e ventilado, evitando incidéncia direta de luz solar e desgaste severo.
As garras (unhas) deverao ser substituidas para evitar danificar o aro. Lubrifique a haste roscada e a
barra corredica periodicamente para manter a flexibilidade. As garras deverao ser manuseadas com
cuidado, evitando danos que afetam sua vida Util.

Requisitos completos do ambiente operacional: Temperatura de operagao ideal: 0° a 40°, umidade
muito baixa ou muito elevada podera provocar falhas de inicializagao (boot) ou quebras frequentes do
computador, a umidade de operacao ideal é de 30% a 80%. Mantenha o ambiente ventilado.

Para que seu alinhador tenha 0 maximo de eficiéncia e seguranga, procure seguir rigorosamente nossas
recomendacoes.

Limpeza

A higienizacao do alinhador deve ser realizada com pano umedecido e detergente neutro. N&o jogue
agua no equipamento, tal agao acarreta riscos ao usuario e diminuem a vida util do equipamento.

Para que a limpeza seja feita sem provocar arranhoes na superficie, recomenda-se o0 uso de esponja
ou pano macio embebido em &lcool, para desengraxar eventuais partes, detergente neutro com agua
morna em solugdo de 5% ou ainda partes iguais. 0 esfregamento deve ser feito moderadamente em

movimentos circulares.

E recomendada ainda, a aplicagéo de leve camada de cera automotiva com silicone na superficie seca.

Recomenda-se também, impedir 0s ataques quimicos causados por produtos corrosivos como: soda
caustica, cido muriatico, acido oxalico, etc; e solventes como: thinner, éter, acetonas, tricloroetano,
toluol, xilol, etc.

Cuidados com a Camera

Mantenha as méaos e ferramentas longe das cdmeras. Nao pode haver gordura nas lentes. Se
necessario, utilize um detergente neutro com um pano macio para limpar as lentes.

Cuidados com os Alvos

Mantenha os alvos limpos, manuseai-0s com cuidado.

Ambas as maos devem estar limpas quando utilizar o alvo.

Mantenha as maos e as ferramentas bem distantes da superficie dos alvos.
Mantenha os alvos firmemente fixados nas garras para evitar queda.

Nao deve haver graxa na superficie dos alvos. Utilize pano macio umedecido e detergente neutro para
limpeza. Nao utilize panos da oficina.



Importante:

Quando o sistema de alinhamento nao detectar a linha de cor no alvo, primeiramente limpe 0 alvo. Quando
0s alvos nao estao em uso, fixe-0s na garra e guarde-os no gabinete. Nao coloque a face do alvo para baixo
em qualquer superficie.

8.2 | Revisoes periddicas

Manutencao diaria

a. Inspecione todos 0s cabos elétricos quanto a danos.

b. Inspecione todas as pegas maveis quanto ao desgaste excessivo.

¢. Remova as manchas de ¢leo do painel e dos alvos.

Manutencao semanal

a. Faca uma inspecao visual de todas as partes maveis para possivel desgaste, interferéncia ou danos.
b. Verifique o nivel e prumo da coluna e da rampa.

Manutencao bimestral

a. Inspecione e aperte a porca do parafuso de expansado com torque minimo de120Nm.
b. Lubrifique o eixo das garras e partes moveis
c. Desmonte os pratos giratorios e limpe-os com ar comprimido, apds lubrifique as esferas.

S SATA
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CAPITULO IX

FALHAS E SOLUCOES

N° Possivel Causa

Os indicadores

Solucao

d. Placa de flash nao funciona.

A camera
funciona beme
localiza a placa
alvo (targets),
porém a seta
indicativa nao é
exibida.

Botao “remeasuring” nao clicado

Retorne ao ultimo passo e cliqgue em
‘remeasuring’e, a seguir, em Enter

Ao empurrar o
veiculo, as setas
indicativas piscam
constantemente.

Nenhum arquivo de calibragdo em
pasta wheel

Entre em contato com a assisténcia
técnica

a. Falta de alimentacao Verifique se ha energia
no computador . e .
N b. Desligado Cerifique o fusivel
e na tela nao . i, . o . .
funcionam c. Cabo de alimentagao rompido Cerifique 0 cabo de alimentagao
a. Teladesligada a. Ligaratela
A tela nao liga / b. Problema no cabo de conexao b.  Verifique a conexao, troque por
nao funciona entre computador e tela. uma nova.
c. Telaquebrada C. Substituir a tela
a. Impressora desligada R )
Falta de papel na impressora a. Higar a impressora
Nao imprime ou Impressora nao instalada b. Carregar papel
impressao ruim P c. Reinstalar o driver de impressora
corretamente o )
. . d.  Substituir cartucho de tinta
d. Falta de tinta na impressora.
a. Camera nao instalada a. Reinstalar o driver de camera
0 computador corretamente b.  Verifique a conexao, em caso de
4 nao identifica ou b. Problema no cabo de conexao cabo rompido, trogue por um novo
localiza a camera entre computador e camera. c. Entre em contato com a
c. Acamera nao funciona assisténcia técnica
a. Falta de alimentagao 12V
b. Problema no fio que conecta a  Forneca alimentacio 12 V
indicador na a placa de flash e a fonte de b. Verifiqgue o troquego fio
placa de flash nao alimentacao ' . .
. . - c. Troque a fonte de alimentagao 12 V
funciona c. Fonte de alimentagao 12V d. Troque a placa de flash
quebrada ’
d. Tubo de transmissao quebrado
A camera nao :' gl;js‘igzur:z ::‘lat(l:‘: aal:éoﬂfz;g:;s] a. Limpeaplaca alvo (targets).
identifica/ ) b.  Remova o obstaculo.
placa de alvo .
captura a placa c. Acamera ndo funciona c. Solucione o problema conforme 4
alvo (targets) ’ : d.  Solucione o problema conforme 5




CAPITULO X
GARANTIA

0 seu alinhador 3D SATA é garantido contra defeitos de fabricacao, se consideradas as condigoes estabele-
cidas neste manual por um prazo de 1ano corrido a contar da data da emissao da nota fiscal de venda.

S SATA

A garantia legal (prazo de 90 dias) cobre sem custos todas as despesas relativas ao defeito
apresentado, como as pegas, materiais, mao de obra. Decorrido o prazo legal, a garantia contratual

de mais 9 meses cobre exclusivamente 0s materiais e pegas com defeito e a mao de obra
correspondente. O tempo de garantia contratual se limita ao primeiro proprietario, 0 qual devera
comprovar esta condicdo com a exibicdo da nota fiscal de compra devidamente preenchida e
sem rasuras.

0 comprador somente fara jus ao periodo de garantia contratual, ou seja, 9 (nove) meses apds o
periodo de garantia legal (3 meses), mediante o cumprimento de todos os itens do “Check List" de
instalacao do produto, devidamente assinado pelo comprador, bem como pelo técnico credenciado
pela rede de assisténcia técnica da Apex. Tal requisito, refere-se exclusivamente a garantia contratual,
nao interferindo na garantia legal.

0 CHECK LIST devera ser enviado via e-mail, ou através do site www.sataferramentas.com.br
devidamente preenchido, num prazo maximo de 30 dias a contar da data da instalacao.

E de suma importancia o envio do CHECK LIST, para que vocé possa usufruir dos servicos de pos-venda,
consultas e 0s reparos em garantia; Considera-se para efeito de garantia assumida pelo fabricante,
eventuais defeitos de fabricagdo (materiais e pecas) devidamente comprovados;

Algumas pecas podem sofrer desgaste natural (em diferentes niveis) e estdo cobertas somente pela
Garantia Legal de 90 dias para defeitos de fabricagao, a partir da data de compra do equipamento. Na
ocorréncia de defeitos de fabricagdo (constatando-se que ndo houve uso abusivo) as pecas deverao
ser substituidas. Em qualquer outro caso, que nao configure a garantia, a substituicao devera seguir
orientacdo especifica do fabricante, correndo todas as despesas por conta do comprador/proprietario.

Pecas que sofrem desgaste natural:

. Buchas . Cartuchos de tinta
. Fusiveis . Bateria
- Lampadas em geral

A garantia ndo cobre danos causados por mau uso, impericia, falta de manutencao e revisoes, excesso
de carga, mau posicionamento do veiculo, exposi¢ao as intempéries, uso em lavagao de veiculos, em
locais ndo cobertos (ou seja, equipamento exposto ao tempo) ou situagdes outras criadas pelo proprio
cliente sem a orientacao deste manual.

Apds o periodo da garantia, o fabricante continuara a dar assisténcia técnica com técnicos credenciados
e garante a reposicao de pecas originais, direto da fabrica, porém de forma remunerada.

A montagem do alinhador esta descrita neste manual. Caso for instalado de forma diferente ou
inadeqguada, ele perderéa a garantia.
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Termos de Garantia

Toda e qualquer reclamacgao quanto a falhas, defeitos e omissdes verificados no equipamento durante a
vigéncia desta garantia sé sera atendida mediante a apresentacao da respectiva Nota Fiscal sendo este o
Unico documento competente para assegurar 0 atendimento, com exclusdo de qualquer outro.

0s termos desta Garantia nao serao aplicaveis nos seguintes casos:

- Ao equipamento que tenha sido sujeito a uso inadequado, negligéncia ou acidente.

- Quaisquer alteragdes nas caracteristicas e funcionalidades originais do produto (manutengao e soldas
por sua conta e risco).

- Asinterferéncias e descargas elétricas sobre o equipamento em decorréncia das instalages elétricas
ou provenientes da rede elétrica publica.

- 0nao cumprimento das exigéncias da fundacao de sustentacao, quanto as suas dimensges,
nivelamento e a resisténcia a compressao.

- N&o atender aos requisitos do “Check List" de verificagao no momento da instalacao do equipamento.

- Ao Equipamento que tenha sido reparado ou alterado fora da Rede Autorizada de modo que, no
julgamento do fabricante, seja afetado seu desempenho e seguranca.

- Aos servicos de manutengao preventiva (tais como: ajuste, regulagem, reaperto, inspegao, limpeza,
lubrificacao e troca de 6leo), bem como a mao de obra e os materiais para esta operagao (tais como:
oleo, graxa e filtro).

- Remogao, adulteracao e/ou alteragdo do nimero de série do produto.
- Ligacao do produto na rede elétrica fora dos padroes especificados.

. Dano (quebra) por acidente e/ou agente da natureza (raio, enchente, maresia, etc.).

As substituicdes ou reparos feitos durante o periodo de garantia nao acarretam a prorrogagao do prazo de
validade, sendo esta contada sempre a partir da data de compra do equipamento.

Qualquer anormalidade devera ser reportada imediatamente a assisténcia técnica autorizada, pois a
negligéncia de uma imperfeicao, por falta de aviso e revisao, certamente acarretara em outros

danos, 0s quais ndo poderemos assistir e, também, nos obrigard a extinguir a garantia. E de
responsabilidade do agente da assisténcia técnica a substituicao de pegas ou a execucao de reparos. 0
agente também sera responsavel por definir se 0s reparos e substituicoes necessarios estao cobertos ou
nao pela garantia.

Abrangéncia da Garantia

1. Para usufruir desta garantia adicional, o consumidor devera utilizar-se de um dos postos de Assisténcia
Técnica Autorizada SATA.

2. Esta Garantia é valida em todo territorio da Republica Federativa do Brasil.



CAPITULO XI )
ORIENTACOES AO COMPRADOR

Atualizacao (reciclagem)

0 empregador deve realizar treinamento periodico anualmente e sempre que ocorrer quaisquer
das seguintes situagoes:

Mudanca nos procedimentos, condicdes ou operacées de trabalho.
Evento que indigue a necessidade de novo treinamento.
- Retorno de afastamento ao trabalho por periodo superior a 90 dias.
« Mudanca ou novo operador.
- Troca de maqguina ou equipamento.

Reagendamento da instalacdo e/ou treinamento

A entrega técnica sera fornecida pela SATA através da sua Rede Autorizada, logo ap6s a aquisicao do
equipamento, com a infra-estrutura adequada (conforme previsto no capitulo Il e IV deste manual), provendo
a instalagao e treinamento para utilizacao do equipamento.

Cabera ao comprador:

Definir a area de trabalho do equipamento.
Providenciar a fundagao para apoiar e fixar o equipamento, conforme descrito no capitulo, deste manual.
Providenciar rede elétrica com disjuntor, conforme descrito neste manual.

Disponibilizar 0s recursos para auxiliar na movimentacao e montagem do equipamento, tais como
empilhadeira, ajudante etc.

oo~

Caso a Assisténcia Técnica tenha que retornar ao estabelecimento onde sera instalado o equipamento por
situactes de responsabilidade do proprietario este retorno sera cobrado do comprador. Estes valores referem-
se ao deslocamento, refeigdo e/ou estadia que devem ser ajustados diretamente com o representante da
assisténcia técnica.

Exemplos em caso de retorno:

1. Quando a resisténcia a torgao dos parabolts nao atinge o valor especificado.

2. Quando o nivelamento do piso ndo esta correto, o comprador devera devera acertar e reagendar a
instalacao.

3. Quando ndo possuir 0s recursos para movimentacao do equipamento.
. Quando a instalagdo elétrica do estabelecimento nao estiver adequada.
5. etc.

S SATA
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CAPITULO XIl
CHECK LIST

Este check list ap6s montagem do equipamento deve ser preenchido e enviado para o
fabricante, através do site para fazer uso da garantia contratual.

4 N\
Razao Social / Nome: Contato:
Endereco: Bairro:
Cidade: UF: CEP: Data:
E-mail Telefone
o J
4 N\
Codigo Equip.: N° Série NF:
Tensao da Rede Elétrica: Capacidade do Disjuntor:
- J/

Fotografar o estado das embalagens antes do processo de montagem - tirar foto das 4 laterais e parte superior de
cada embalagem. Enviar as fotos juntamente com o Check List

4 Checklist Sim

Nao

4 Observagoes

Equipamento foi desembalado pelo AT

Equipamento com avarias

Tem 0 mesmo n° de série nas 4 embalagens

Equipamento faltando pecas

Instalado em area coberta

lluminacao - com incidéncia de luz solar

Ajuste da iluminacéo (diag. CAmeras)

Tens3do da rede elétrica esta oscilando

Foi instalado estabilizador de tensao

Disjuntor dedicado ao alinhador

Nobreak minimo de 600VA ¢/ saida 220V

Equipamento nivelado e no prumo

Parabolts com torgue min. 120 Nm

Rampa é da marca SATA

Rampa nivelada (responsabilidade oficina)

Equipamento na internet

Instalado Any Desk

Desabilitado "atualizar automatico”

Teste diag. de cdmeras roda aro 13"

Teste func. Caster roda aro 13"

Foi instruido a utilizacao do egpto

Equipamento testado e liberado

Filmar e enviar video do eqpto operando

Foi instruido a utilizacao do eqpto

Equipamento testado e liberado

Filmar e enviar video do eqpto operando

Declaro que estou ciente das condigdes e recomendagbes contidas neste check list de montagem referente a instalagao do
equipamento acima e que 0 mesmo se encontra em perfeito estado de funcionamento.

Nome legivel do técnico/montagem

Nome legivel do comprador

Assinatura

Assinatura



INFORMAGOES
GERAIS:

Equipamento 220V Monofasico
Previs&o para adequagao dos itens nao conforme: / /

NOTA: Se as especificagbes para instalagao nao forem atendidas acarretando uma nova visita técnica,
0s custos e despesas serdo de responsabilidade do cliente. 0 ndo cumprimento de algum dos itens
constante neste check list 0 equipamento limita-se apenas a garantia legal (90 dias).

SATA
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S SATA
CERTIFICADO DE GARANTIA

ALINHADOR DE DIRECAQ PARA QUATRO RODAS 3D
SCAE5602T-LA / SCAES602T-MUL

Numero de Série: Data da compra:

Nome do proprietario:

Endereco:

Cidade: UF:
Revendedor:

Nota Fiscal:

Fone:

GARANTIA DE1ANO
EXCETO PARTES COM DESGASTE NATURAL

A garantia legal (prazo de 90 dias) cobre sem custos todas as despesas relativas ao defeito apre-
sentado como as pecas, materiais e mao de obra.
Decorrido o prazo legal, a garantia contratual (9 meses), cobre exclusivamente os materiais e
pecas com defeito e a mao de obra correspondente.

Saliento que estou ciente das condicoes e recomendacodes contidas neste manual de instalagao,
manutencao e uso do equipamento acima especificado.

Assinatura Data

Envie este folheto através do “fale conosco” no site www.sataferramentas.com.br

Guarde este Certificado em local seguro, apresentando-o junto com a nota fiscal de compra quando
necessitar de assisténcia técnica.
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NOS
SOMOS
SATA®

SATA® é a marca de equipamentos automotivos

e ferramentas profissionais que mais cresce em
presenca e preferéncia dos profissionais mecanicos
ao redor do mundo, internacionalmente reconhecida
por seu portfolio completo e diferenciado feito para
atender os mais exigentes profissionais.

Escolher SATA® é escolher produtos de alta
qualidade e seguranca feitos para vocé.

@ @satatoolshrasi
@ @satatoolsbrasi
© SataFerramentas
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